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OPIS PROJEKTU BUDOWLANEGO

1 Dane Ogdlne
1.1 Podstawa opracowania

- Umowa z inwestorem,

- Inwentaryzacja budowlana pomieszczen.

- Koncepcja rozwigzan funkcjonalnych zaakceptowana przez inwestora.
- Obowigzujace przepisy i normy na dzien 01 04 2012.

1.2 Cel opracowania
Celem opracowania jest:

- montaz windy wewnetrznej przystosowanej do potrzeb os6b niepetnosprawnych z
dysfunkcja ruchu zapewniajaca obstuge istniejgcego budynku SPZOZ

1.3 Stan istniejacy obiektu

Budynek SP ZOZ w Aleksandrowie £6dzkim pochodzi z lat 70-tych XX wieku i jest
budynkiem 2-kondygnacyjnym, w dobrym stanie technicznym.

Budynek o konstrukcji tradycyjnej, o poprzecznym uktadzie konstrukcyjnym.
Sciany zewnetrzne jednowarstwowe — budynek jest w trakcie termomodernizacji
Sciany wewnetrzne konstrukcyjne gr. 29, 42 cm z tynkiem.

Stropy Akermana . Scianki dziatowe gr. 7,5, 12 cm. Budynek posiada 2 klatki
schodowe, nakryty jest dachem pfaskim na ptytach korytkowych.

Budynek jest w dobrym stanie technicznym — czes¢ budynku zostata
wyremontowana wczesniej.

1.4 Instalacje zasilania dzwigu - wg projektu elektrycznego
Platforma jest zasilana pradem 380 V.
Ib =S-313C 16A, NYM -J 5x 2,5 mm2.

1.5 Zakres opracowania /zakres pokazano na rysunkach /
Niniejszy projekt obejmuje:
- Przewiduje sie montaz dzwigu dwu-przystankowego, wewnetrznego,
przystosowanego do potrzeb oséb niepetnosprawnych z dysfunkcjg ruchu
zapewniajgca obstuge istniejgcego budynku SPZ0OZ
- Doprowadzenie zasilania elektrycznego do dzwigu /wg proj. elektrycznego/
- Przystosowania konstrukcji stropu nad piwnicg do zainstalowania platformy

2.0 Opis projektu
Dzwig platformowy jest projektowany w Hollu Gtéwnym budynku
Platforma zostata usytuowana w przestrzeni (duszy) miedzy biegami schodéw
tréjbiegowych prowadzacych z piwnicy na | pietro. Platforma bedzie stuzyta do
przewozenia 0séb niepetnosprawnych z parteru na | pietro. Projekt montazu
przewiduje ustawienie platformy na stropie nad piwnicg i przymocowanie do



krawedzi stropu przy klatce schodowej na | pietrze. Nad piwnicg w miejscu
ustawienia platformy wykonany jest strop gestozebrowy DZ-3 oparty z jednej strony
na $cianie murowanej a z drugiej na belce zelbetowej oraz w srodkowej czesci na
podciggu zelbetowym o rozpietosci 5,22m opartym na scianach poprzecznych klatki
schodowe;j.

2.1 Charakterystyka windy

2.1.1. Podstawowe parametry dzwigu:
- Urzadzenie musi by¢ zgodne z Dyrektywa Europejska 2006/42/WE | PN/EN 81/41
- rodzaj dzwigu: elektryczny, platformowy o napedzie srubowym
- typ dzwigu: osobowy, przystosowany do przewozu oséb na wozkach
- udzwig: minimum 400kg (5 oséb)
- maszynownia: w obrysie szybu na najnizszym przystanku
- poziom posadowienia posadzki parteru : + 0,00 = 109,80m n.p.m. = 0,75m n.p.t.

- liczba przystankow :/ drzwi: 2 /2

- wysokos$¢ wznoszenia: 3,03 m

- powierzchnia platformy dZzwigu 1100 x 1500
- wymiary szybu 1400 x 1600 mm

- rodzaj szybu: konstrukcja samonos$na stalowa, mocowana do podestow przystankéw,
obudowa: - 3 panele boczne szklone - szktem bezpiecznym,
- panel od strony napedu peten, w ramach aluminiowych, wygtuszone,
malowany proszkowe, dach systemowy.

-drzwi przystankowe: min. wymiar w $wietle 900x2000, stalowe, szklone , otwierane
recznie z samozamykaczem, system ograniczenia dostepu typu ,zamkniecie szkolne”

- platforma: wielkosc¢ platformy minimum 1100x1500, drzwi przystankowe jednostronne,
podtoga wykonczona wyktadzing antyposlizgowa, panel dyspozycji poziomy i porecz
optywowa aluminium oksyd., przyciski ergonomiczne, odporne na wandalizm,

- wyposazenie uzupetniajgce: sygnalizacja przecigzenia, telefon alarmowy, oswietlenie
gorne

2.2 Opis budowlany

Uwaga : Roboty montazu dzwigu i roboty montazu nowych balustrad muszg byé
wzajemnie zsynchronizowane a schody zabezpieczone i wytaczone z
uzytkowania przez pacjentow.

1. Roboty przygotowawcze
1.1. Ustalenie potozenia otworu przewidzianego do wykorzystania dla potrzeb montazu
dzwigu - Hall Gtéwny




1.2. zabezpieczenie obszaru prowadzenia robo6t budowlanych przed dostepem osob
trzecich wewnatrz budynku

1.3. zabezpieczenie zasilania obszaru prowadzenia robét

1.4. odkrycie Plyty stropowej partery w miejscu i zakresie niezbednym dla realizacji
posadowienia dzwigu — wg wskazan projektu konstrukciji

2. Roboty zasadnicze
2.1. demontaz balustrad w miejscu lokalizacji dzwigu
2.2. rozbidrka nawierzchni parteru do wierzchu stropu w miejscu lokalizacji dzwigu.

3. Roboty instalacyjne
wykonanie instalacji zasilajacej dzwig wg projektu elektrycznego

4. Roboty konstrukcyjno—budowlane wewnatrz budynku
4.1. Przystosowania konstrukcji stropu nad piwnicg do zainstalowania platformy

Wzmocnienie podciggu - wg projektu konstrukciji.
4.2. Wykonanie strefy wjazdu na platforme dzwigu - wykonanie w strefie wjazdu

nowych balustrad /wg odrebnego opracowania/

- wykonanie posadzki z gresu antyposlizgowego

5.3. Montaz dzwigu - roboty prowadzi¢ wg wytycznych i projektu montazu dostarczonego

przez producenta

roboty montazowe mogag by¢ prowadzone tylko przez uprawnionego wykonawce

wg warunkéw producenta
6. Inne wymagania.
Wszystkie wyroby stosowane do montazu dzwigu w obiekcie muszg posiadac stosowne
atesty, aprobaty techniczne itp.



